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Leitfaden zur Antriebsauswahl Guide to selecting the motors
1. Bemessungsfrequenz und Bemessungsspannung 3 AC 50/60 Hz, 400, 500 oder 690 V
Technische Anforderungen Rated frequency and rated voltage 3 AC 50/60 Hz, 400, 500 or 690 V
an den Motor Betriebsart Normalbetrieb (Dauerbetrieb S1 nach DIN EN 60034-1)
Technical requirements for the motor Duty Standard duty (continuous duty S1 according to DIN EN 60034-1)
Schutzart oder Ex-Schutz erforderlich P ..
Degree of protection or type of explosion protection required IP ..

Bemessungsdrehzahl (Polzahl)
Rated speed (No. of poles)

Bemessungsleistung
Rated output

Bemessungsdrehmoment M=P-9550/n=...... Nm
Rated torque M=P-9550/n=...... Nm
Bauform IM ..
Type of construction IM ..
2. Umgebungstemperatur <40°C >40°C
Anforderungen durch die Ambient temperature <40°C >40°C
Umgebung an den Motor Aufstellungshohe <1000 m > 1000 m
Enviromantal requirements for the Site altitude <1000 m > 1000 m
motor Faktoren fur die Leistungsanderung Keine Ermitteln des Faktors fiir Leistungsanderung
Factors for derating none Determine the factor for derating
3. BaugroRe und die damit moglichen Motoren nach den Parametern Kihlart, Schutzart, Bemessungsleistung-, Bemessungs-
Vorauswahl des Motors drehzahl- und Bemessungsdrehmomentbereich auswahlen.
range of possible motors Hinweis: Der Standardtemperaturbereich der Motoren ist von —20°C bis +40°C.

Select the frame size and therefore the possible motors on the basis of the following parameters: cooling method, degree of protection, rated output,
rated speed and rated torque range.Note: The standard temperature range of the motors is from —20 to +40 °C.

Hinweis zur Benutzung des Kataloges

Auf Grund der Vielzahl méglicher Ausfiihrungen der Niederspannungsmotoren wird in diesem Katalog nicht in jedem Fall detailliert auf die Besonderheiten der
unterschiedlichen Motorreihen eingegangen.

Note on using this catalog

Due to the wide range of possible versions of low-voltage motors, the special features of the various motor series are not explained in detail in each case in this catalog.
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Normen und Vorschriften Standards and regulations
Titel IEC/EN

Allgemeine Bestimmungen, drehende elektrische Maschinen IEC 60034-1, DIN EN 60034-1

General specifications for rotating electrical machines |IEC 60085

Bestimmung der Verluste und des Wirkungsgrades, drehende IEC 60034-2 DIN EN 60034-2

elektrische Maschinen
Specification of the losses and efficiency of rotating electrical machines

Drehstromasynchronmotoren fiir den Allgemeingebrauch mit IEC 60072 DIN EN 50347
standardisierten Abmessungen und Leistungen

Asynchronous AC motors for general use with standardized

dimensions and outputs

Anlaufverhalten, drehende elektrische Maschinen IEC 60034-12 DIN EN 60034-12
Restart characteristics for rotating electrical machines

Anschlussbezeichnungen und Drehsinn, drehende elektrische |IEC 60034-8 DIN EN 60034-8
Maschinen

Terminal designations and direction of rotation for

electrical machines

Bezeichnung fiir Bauformen, Aufstellung und Anschlusskastenlage IEC 60034-7 DIN EN 60034-7
Designation for type of construction, installation and

terminal box position

Einfiihrung in den Anschlusskasten - DIN 42925

Entry to terminal box

Eingebauter thermischer Schutz IEC 60034-11 DIN EN 60034-11
Built-in thermal protection

Gerauschgrenzwerte, drehende elektrische Maschinen |IEC 60034-9 DIN EN 60034-9
Noise limit values for rotating electrical machines

IEC-Normspannungen IEC 60038 DIN IEC 60038
IEC standard voltages

Kiihlarten, drehende elektrische Maschinen |IEC 60034-6 DIN EN 60034-6
Cooling methods for rotating electrical machines

Mechanische Schwingungen, drehende elektrische Maschinen IEC 60034-14 DIN EN 60034-14
Vibration severity of rotating electrical machines

Schwingungsgrenzwerte - DIN ISO 10816-3
Vibration limits

Schutzarten umlaufender elektrischer Maschinen IEC 60034-5 DIN EN 60034-5

Degrees of protection of rotating electrical machines

Die Motoren entsprechen den einschlagigen Normen und Vorschriften, insbesondere denen in der obigen Tabelle.

The motors comply with the appropriate standards and regulations, especially those listed in the table above.
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Schaltungsarten
Connection types

Allgemeine Informationen general information

General technical specifications

Sternschaltung/Dreieckschaltung

Die einsetzbare Schaltung entnehmen Sie den Bestellergdnzungen der Auswahl- und Bestelldaten des benétigten
Motors.

Star connection/delta connection

You can establish the connection type used from the Order No. supplements in the selection and ordering data for the required motor.

Polzahlen 2,4,6,8

Number of poles

BaugrofRen 63 ... 315

Frame sizes

Material Aluminium: 9AA, 1TZ9
Material Guss: 16BG

Aluminum: 9AA, 1TZ9
Cast iron: 16BG

Bemessungsleistung 0,12 ... 200 kW

Rated output

Frequenzen 50 Hz / 60 Hz

Frequency

Ausfiihrungen Eigengektihlte Energiesparmotoren mit hohem Wirkungsgrad (IE2)

Design Eigengekiihlte Motoren mit erhéhter Leistung und hohem Wirkungsgrad (IE2)

Self-ventilated ,energy-saving motors with high efficiency (IE2)
Self-ventilated, energy-saving motors with high efficiency and improved output (IE2)

Kennzeichnung
Marking

IEC 60034-2-1:2007 - Wirkungsgradklassifizierung, IE2: 2-, 4- und 6-polig
IEC 60034-2-1:2007 - efficiency class, IE2, number of poles: 2-, 4- and 6

Bemessungsdrehzahl (Synchrondrehzahl) 750 ... 3000 min™
Rated speed 750 ... 3000 rpm

Bemessungsdrehmoment
Rated torque

ca. 0,82 ... 1282 Nm

Isolierung der Stéanderwicklung

nach EN 60034-1 (IEC 60034-1)

Insulation of the stator winding according to EN 60034-
1 (IEC 60034-1)

Standard: Warmeklasse 155 (F), Ausnutzung nach Warmeklasse 130 (B)
Temperature class 155 (F), used acc. to temperature class 130 (B) DURIGNIT IR 2000 insulation system

Schutzart

nach EN 60034-5 (IEC 60034-5)

Degree of protection according to EN 60034-5 (IEC
60034-5)

Standard: IP55

Kiihlung Eigengekiihlt
nach EN 60034-6 (IEC 60034-6) Self-ventilated
Cooling according to EN 60034-6 (IEC 60034-6)

Zulassige Kiihimitteltemperatur Standard -20 °C ... +40 °C

Admissible coolant temperature

Normspannungen 50 Hz: 230V, 400 V, 500 V, 690 V
nach EN 60038 (IEC 60038) Die einsetzbare Spannung entnehmen Sie den Auswahl- und Bestelldaten des bendtigten Motors.
Standard voltagesaccording to EN 60038 (IEC 60038) The voltage used can be found in the selection and ordering data for the required motor.

Bauform Ohne Flansch: IM B3, IM B6, IM B7, IM B8, IM V5 ohne Schutzdach, IM V6, IM V5 mit Schutzdach

nach EN 60034-7 (IEC 60034-7) Mit Flansch: IM B5, IM V1 ohne Schutzdach, IM V1 mit Schutzdach, IM V3, IM B35

Type of construction according to Mit Normflansch und Sonderflansch: IM B14, IM V19, IM V18 ohne Schutzdach, IM V18 mit Schutzdach, IM B34
Without flange: IM B3, IM B6, IM B7, IM B8, IM V5 without protective cover, IM V6, IM V5 with protective cover

With flange: IM B5, IM V1 without protective cover, IM V1 with protective cover, IM V3, IM B35

With standard and special flange: IM B14, IM V19, IM V18 without protective cover, IM V18 with protective cover, IM B34

EN 60034-7 (IEC 60034-7):

Anstrich Standardfarbton RAL 7030 steingrau
Eignung des Anstrichs fiir Klimagruppe Standard: Color RAL 7030 stone gray
nach IEC 60721, Teil 2-1

Paint finish

Suitability of paint finish for climate group according to

IEC 60721, Part 2-1

Schwinggrofenstufe

nach EN 60034-14 (IEC 60034-14)
Vibration quantity level

according to EN 60034-14 (IEC 60034-14)

Stufe A (normal — ohne besondere Schwingungsanforderungen)
Optional: Stufe B (mit besonderen Schwingungsanforderungen)
Level A (standard — without special vibration requirements)

Optional: Level B (with special vibration requirements)

Wellenende
nach DIN 748 (IEC 60072)
Shaft extensionaccording to DIN 748 (IEC 60072)

Auswuchtungsart: StandardmaRig Halbkeilwuchtung
Balance type: Half-key balancing

Gewichte Das entsprechende Gewicht entnehmen Sie den Auswahldaten des benétigten Motors.
Weights The weight is listed in the selection and ordering data for the required motor.

Modulares Anbaukonzept Drehimpulsgeber, Bremse, Fremdlfter und weitere Optionen auf Anfrage
Options Rotary pulse encoder, break separately driven fan and more options on request
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Ubersicht iiber die neuen Wirkungsgradklassen und Wirkungsgrade

Overview — new efficiency classes and efficiencies

Neue Wirkungsklassen gemaR IEC 60034-30:2008 Neue Wirkungsgradklassen

Weltweit existieren verschiedene Energieeffizienzstandards fir New standard classes for efficiencies
Asynchronmotoren. Zur weltweiten Vereinheitlichung wurde deshalb die

internationale Norm IEC 60034-30:2008 (Rotating electrical machines — Part 30:

Efficiency classes of singlespeed, three-phase, cage-induction motors (IE code)

geschaffen. Diese teilt die Niederspannungs-Asynchronmotoren in neue

Wirkungsgradklassen ein (gliltig seit Okt. 2008). Die Wirkungsgrade in der IEC w.[’r"l'irngsgrad

60034-30:2008 basieren auf der Verlustermittlung nach dem Normteil IEC ,{?Eéjj‘
60034-2-1:2007. Premium Efficiency
Dieser gilt seit November 2007 und ersetzt ab November 2010 den bisherigen

Normenteil IEC 60034-2:1996. Die Zusatzverluste werden nun gemessen und @ ‘

NEMA Premium
EISA 2007 (IE3)
ab 12/2010

EPAct (IE2)

High Efficlency bis 11/2010

G_Do81_DE_oo221

nicht mehr pauschal addiert.
New efficiency classes according to IEC 60034-30:2008

Standard Efficiency

Different energy efficiency standards exist worldwide for asynchronous motors. To promote
international harmonization, the international standard IEC 60034-30:2008 (Rotating electrical Niedriger

machines — Part 30: Efficiency classes of single-speed, threephase, cage-induction motors Wirkungsgrad IEC-Motoren NEMA-Motoren
(IE code) was created. This groups low-voltage asynchronous motors into new efficiency

classes (valid since October 2008). The efficiencies of IEC 60034-30:2008 are based on

losses determined in accordance with the IEC 60034-2-1:2007 standard.

This has been valid since November 2007 and will replace the previous standard IEC 60034-

2:1996 as of November 2010. The supplementary losses are now measured and no longer

added as a percentage.

Neue Messmethode gemaR IEC 60034-2-1:2007 |IE 1-3 Wirkungsgrade 4-polig 50 Hz
IE1 to IE3 efficiencies 4-pole 50 Hz

Bei der neuen Messmethode werden die Zusatzverluste nicht mehr pauschal
(mit 0,5 %) angesetzt, sondern durch Messungen (IEC 60034-2-1: 2007)
ermittelt. So sinken die nominellen Wirkungsgrade von EFF1 zu IE2 bzw. EFF2
zu |IE1, obwohl sich technisch und physisch an den Motoren nichts éndert.

Bisher: P = 0,5 % von P zugefihrt
Jetzt: P = individuelle Messung

—
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o

o
o

== o)

-

oo
T

P, = Lastabhangige Zusatzverluste.
New measuring method according to IEC 60034-2-1:2007

ﬁ\

Wirkungsgrad —=
L L L 1 1 1 L 1 1 1%

Klassifizierung

nach CEMEP
With the new measuring method, the supplementary losses are no longer applied as a T P 1L T L P L e AL AL [ e T L L

percentage (0.5 %), but instead they are determined with measurements (IEC 60034-2-1: 1.5 35 18,5 45 110 250 kW 375
2007). The nominal efficiencies are therefore reduced from EFF1 to IE2 and from EFF2 to Leistung —=
IE1, even though there have been no technical or physical changes to the motors. Previously:

PLL = 0.5 % of P added

Now: PLL = individual measurement

PLL = load-dependent supplementary losses.

-

G_D081_DE_00222

-
o
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The most important changes at a glance

Die Wichtigsten Anderungen auf einen Blick

EuP-Richtlinie basierend auf Norm IEC 60034-30:2008
EuP = Energy Using Products

EuP directive based on IEC 60034-30:2008 standard

EuP = Energy Using Products

Die EuP-Richtlinie muss in allen EU-Landern in nationales Recht
EU-Kommission und dem européischen USA/CAN/MX regelt auch umgesetzt werden. Die Basis fir die Verlustermittiung und damit
Herstellerverband CEMEP Wirkungsgrade fur die Wirkungsgradbestimmung ist die IEC 60034-2-1:2007
Voluntary agreement between the EU com- The current legislature in USA/ CAN/ The EuP directive must be implemented in national law in all EU countries.

mission and the European sector committee MX also governs efficiencies The determination of losses, and therefore of efficiency classes, is based on
of manufacturers of electrical machines - IEC 60034-2-1:2007

Beschreibung
Description

CEMERP freiwilliges

EU-Agreement
CEMEP voluntary EU agreement

Freiwillige Vereinbarung zwischen der  Aktuelle Gesetzeslage in

CEMEP
Polanzahl 2,4 2,4,6 2,4,6
Number of poles
Leistungsbereich 1,1 —-90 kW 0,75 - 150 kW 0,75 -375 kW

Performance range

Level Standard — EFF3 High Efficiency Standard Efficiency — IE1
Level Wirkungsgradverbessert — EFF2 NEMA Premium High Efficiency — IE2

Hocheffizient — EFF1 High Efficiency Premium Efficiency — IE3

Standard — EFF3, Enhanced efficiency — NEMA Premium Standard Efficiency — IE1, High Efficiency — IE2

EFF2 Premium Efficiency — IE3

Highly efficient — EFF1
Spannung 400V, 50 Hz 230/460 V, 60 Hz <1000V, 50/60 Hz
Voltage
Schutzart IP5X Offene + geschlossene Alle
Degree of protection P5X Motoren all

Open + closed motors
Motoren mit NEIN JA In Abstimmung
Bremse no yes In agreement
Motors with brake
Getriebemotoren NEIN NEIN JA
Geared motors no no yes
Ex-Motoren NEIN JA EuP-Richtlinie — NEIN
Ex motors no yes IEC 60034-30 — JA (aber Ex-Schutz hat immer héhere Prioritét)
EuP directive — NO
IEC 60034-30 — YES (but explosion protection always has a higher priority)

Giiltigkeit Freiwilliges Agreement; wird mit Um- Bis 11/2010 EPACT (IE2) Ab Norm IEC 60034-30, gliltig seit Oktober 2008
validity setzung der nationalen Durchfiihrungs- 12/2010 EISA 2007 Premium /EC 60034-30 standard, valid since October 2008

mafnahmen aufgehoben (IE3) Mindestwirkungsgrad

Voluntary agreement; will be replaced on Up to 11/2010 EPACT (IE2) From

implementation of the national measures 12/2010 EISA 2007 Premium (IE3)
minimum efficiency

Weitere Informationen zu EuP

Abkiirzungen
For more information on EuP Abbreviations
Ausgeschlossen: Explosionsgeschiitzte Motoren nach ATEX, Bremsmotoren, CEMEP — Comité Européen de Constructeurs de Machines Electriques et

Brandgasmotoren d'Electronique de Puissance

Excluded: Explosion-proof motors according to ATEX, brake motors, smoke-extraction CEMEP — Comité Européen de Constructeurs de Machines Electriques et d'Electronique de
motors Puissance (European sector committee of manufacturers of electrical machines)

Termin 16.06.2011: IE2 Mindestwirkungsgrad fiir Motoren von 0,75 kW — 375 EISA 2007 — Energy Independence and Security Act of 2007

kW EISA 2007 — Energy Independence and Security Act of 2007

Deadline 16 June 2011: IE2 minimum efficiency for motors from 0.75 kW to 375 kW

Termin 01.01.2015: IE3 Mindestwirkungsgrad fir Motoren von 7,5 kW — 375 EPACT — Energy Policy Act
kW oder die Kombination aus IE2-Motor und Frequenzumrichter EPACT — Energy Policy Act
Deadline 01 January 2015: IE3 minimum efficiency for motors from 7.5 kW to 375 kW or a

combination of IE2 motor and frequency converter

Termin 01.01.2017: IE3 Mindestwirkungsgrad fir alle Motoren von 0,75 kW — NEMA — National Electrical Manufacturers Association
375 kW oder die Kombination aus IE2-Motor und Frequenzumrichter NEMA — National Electrical Manufacturers Association
Deadline 01 January 2017: IE3 minimum efficiency for all motors from 0.75 kW to 375 kW or

a combination of IE2 motor and frequency converter

IEC — International Electrotechnical Commission
|EC - International Electrotechnical Commission

IE — International Efficiency
|E — International Efficiency
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Motorenreihe 9AA
Motor line 9AA

Eckdaten Key data

Baugrofen 63 bis 90

Frame sizes 63 to 90
Gehausematerial Aluminium
Frame material aluminum
Polzahl 2,4und 6
Number of poles 2,4and 6
Leistung 0,12 bis 2,2 kW
Rated Output 0,12 to 2,2 kW

Inhaltsiibersicht Outline

Teil 2 Motortyp 9AA (Baugréfien von 63 bis 90, Leistungen von 0,12 bis 2,2 kW, Polzahl 2, 4, und 6) 21
PI' o dUkt e Motor type 9AA (frame sizes from 63 to 90, rated output from 0,12 to2,2 kW, number of poles 2, 4 and 6)
Part 2 Elektrische Kennwerte 2-1-1
pro ducts Electrical characteristics
Mechanische Kennwerte 2-1-2
Mechanical characteristics
Flansche 2-1-4
flange
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Motorenreihe 9AA biefiEr e e
Angaben bei 50 Hz Specifications at 50 Hz
Bemes- Bau- Typ Betriebswerte bei Energie- Wirkungsgrad Leistungsfaktor ~ Anzugs- Anzugs- Kipp- Trag- Ge-
sungs- groe Bemessungsleistung effizienz moment strom  moment heits-  wicht
leistung moment
Dreh- Dreh- Strom IEC 4/4-Last 3/4-Last 4/4-Last 3/4-Last bei direktem Einschalten als IM B3
zahl moment bei 60034- Vielfaches des
400V  30:2008 Bemessungsdrehmomentes
Rated output ~ Frame type Rated Rated Rated  Efficiency Efficiency Efficiency Power  Power Locked  Locked  Break Moment weight
size speed torque current  class 4/4 load  3/4 load factor factor rotor rotor down of inertia
(FS) 4/4 load 3/4 load current  current  torque
Py BG Ny My IN NN NN cospn  Cospn  Ma/My  Inlly MMy J m
kw mm min”  Nm A % % Kgm2 kg

Energiesparmotoren nach IEC 60034-30:2008 "High Efficiency" IE2, Schutzart IP55, 2-, 4-, 6- polig
Energy efficient motors according to IEC 60034-30:2008 "High Efficiency" IE2, protection type IP55, number of poles 2, 4, 6

50Hz | 60Hz 2-pol — 3000 min™ @ 50 Hz

018 (021 63M 9AAG3M-02k 2840 0,61 048 - 70 70 078 - 28 48 3.1 000022 4,1
025 (029 63M  9AA 63 M-02 2840 0,84 063 - 72 72 080 - 25 49 25 0,00026 5,1
037 (043 71M  9AATIM02k 2840 1.2 094 - 74 74 077 - 33 6.5 3.1 0,00041 6
055 (063 71M  9AAT71 M-02 2835 1,9 142 - 75 75 075 - 36 6.3 29 00005 7,2
075 086 8M 9AABOM-02k 2870 25 171 IE2 774 774 082 - 44 83 32 0001 98
11 (13  80M  9AA 80 M-02 2860 37 225  IE2 79,6 79,6 089 - 38 7 32 00013 123
15 (175 90S  9AA90S-02 2890 50 305  IE2 81,3 81,3 087 - 4.1 7 35 00018 15
22 (255 90L  9AA90 L-02 2800 7.3 44 IE2 83,2 83,2 087 - 4.1 7 35 00022 186
012 014 63M  9AA 63 M-04k 1395 082 041 - 66 66 065 - 2.7 35 26 000037 4,1
018 (021 63M  9AA 63 M-04 1395 13 059 - 65 65 068 - 3 36 25 000045 5,1
025 (029 71M  9AAT71 M-04k 1410 17 081 - 70 70 064 - 36 43 3.1 000076 6
037 (043 71M  9AAT71 M-04 1385 26 104 - 71 71 073 - 33 42 3 000095 7,2
055 063 80M  9AA 80 M-04k 1410 37 132 - 77 77 078 - 34 56 29 00017 98
075 (086 80M  9AA 80 M-04 1400 5.1 181 IE2 79,6 79,6 075 - 4 58 35 00024 123
11 1,3 90S  9AA90S-04 1440 73 255  IE2 81,4 81,4 077 - 3.1 6.4 32 00033 15
15 (175 90L  9AA90L-04 1440 99 34 IE2 82,8 82,8 077 - 36 6.7 34 0004 18
50Hz | 60Hz 6-pol — 1000 min”' @ 50 Hz

075 086 90S  9AA 90 S-06 925 7,7 198 IE2 75,9 75,9 072 - 3 44 25 00033 157
11 (16 9L  9AA90L-06 940 11 290  IE2 78,1 78,1 0.7 - 3.7 57 32 0005 19

Motorenausfiihrung: Warmeklasse 155 (F), Schutzart IP55, Ausnutzung nach Warmeklasse 130 (B)
Motor design: thermal class 155 (F), protection category IP55, utilization for thermal class 130 (B)

Leistung bei Dauerbetrieb (S1) engine output at continuous operation (S1)
Umgebungstemperatur bis 40°C environmental temperature up to 40°C

Sonderleistungen auf Anfrage special outputs on request
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IEC KéfigléUfermOtoren IEC squirrel-cage motors # Elektromaschinenbau GmbH
Allgemeine Informationen general information

Motorenreihe 9AA Motor line 9AA

Abmessungen dimensions

Bauform IM B3 type of construction IM B3

LC
LM Lage/posltlon R,L.T
von Abtriekswelle aus gesehen
L vlewed from output shoft
LL
EE, AG
] BE’ AS
ED
B = EE EC ks
PanY Ml
=~ S R
=T ] o
I s | L <
T & <C
l=[s o \ =
4 - @ w
=R oS 2 -
{/|esl %ﬁ B L
B = 7:t } o -
N - ’7_, PN S
E C B — CA Ed HFY
GA MItR GC
L BE E i
Bauform IM B5 und IM V1 type of construction IM B5 and IM V1
LC
LM
L
Al
AS
EC pan
Z xS
fm)
| b <
ol a
I <
o B 4 @ ¢
1 |
: oc =
En
L GA Ge <

Die FlanschabmaRBe LA, LE, M, N, P, S, T, Z der Bauformen B5, B14a und B14b finden sie auf der letzten Seite in diesem Abschnitt
The flange dimensions LA, LE, M, N, P, S, T, Z of the construction types B5, B14a and B14b are located on the last page of this chapter

Fiir Motor MaBbezeichnung nach IEC

For motor Declaration according to IEC

Bau- Polzahl A AA AB AC AD AD AF AF AG AQ AS B "C CA H HA

groRe Number of poles

Frame size

63 M 9AA 63 M-k 2,4 100 27 120 124 101 101 78 78 75 124 375 80 28 - 96 30 32 18 40 66 63 7
9AA 63 M - 92

71M 9AA 71 M-k 2,4 112 30,5 132 145 111 111 88 88 75 124 375 90 27 - 106 18 32 18 4583 717
9AA 71 M -

80 M 9AA 80 M-Oxk 2,4 125 30,5 150 163 120 120 97 97 75 124 37,5 100 32 - 118 14 32 18 50 94 80 8
9AA 80 M-0x - 134

90 S,L 9AA 90 L-k 2,4,6 140 30,5 165 180 128 128 105 105 75 170 37,5 100 33 54 143 23 32 18 56 143 90 10
9AA 90 L 125 - 118
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IEC Kafiglaufermotoren iEc squirrel-cage motors
Allgemeine Informationen general information

Motorenreihe 9AA Motor line 9AA

Abmale dimensions

Bauform IM B35 type of construction IM B35

LC
LM Loge/position R.LT
wvan Abtrlebswelle aus gesehen
L vlewed from output shoft
LL
TE AG
| BE" AS
- EE EC T
- s i
~ 4 L zxs : R
X
I+ + == A
T pr—— Y } L <
S i |
DB | £B = E': O | (=]
L o ! T | >
ol zA == 7ﬂ¢ | i =t 2 E) & &
|
an « ey
I pc I 9 T
W5 EE ' §
AN "
ED L B IT—ca EA K’ AFY
_ALEA s A&
N GA BB GC < A4 aD*
L i AT
Bauform IM B14 type of construction IM B14
LC
LM
L
LL
. BE' AS
s EE EC
LE Pany s
N N . s s
— %
[+ + 2 2
] i Ll
Le—e—Lo—d> i - <L
fam
|
* FRB 2 nl | l
AR e
blLe I
T |
oc
L=
DB o v
EA
GA GC
L b

Die FlanschabmaRBe LA, LE, M, N, P, S, T, Z der Bauformen B5, B14a und B14b finden sie auf der letzten Seite in diesem Abschnitt
The flange dimensions LA, LE, M, N, P, S, T, Z of the construction types B5, B14a and B14b are located on the last page of this chapter

Fiir Motor MaBbezeichnung nach IEC

For motor Declaration according to IEC

Bau- Polzahl HH K K L LC LL LM D DB E

g roRe Number of poles

Frame size

63 M 9AA63 M-k 2,4 695 7 10 2025 232 75 2315 11 M4 23 16 35 4 125 11 M4 23 16 35 4 125
9AA 63 M 228,5 258 257,5

71M 9AA7I Mk 2,4 635 7 10 240 278 75 268 14 M5 30 22 4 516 14 M5 30 22 4 5 16
9AA 71 M

80M 9AAB0M-k 2,4 63,5 9,5 135 2735 324 75 2995 19 M6 40 32 4 6 215 19 M6 40 32 4 6 215
9AA 80 M 308,5 364 334,5

90S, L 9AA 0 L-k 2,4,6 79 10 14 331 389 75 3825 24 M8 50 40 5 8 27 19 M6 40 32 4 6 215
9AA 90 L
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IEC Kafiglaufermotoren iEc squirrel-cage motors
Allgemeine Informationen general information

AbmafRe der Flansche B5, B14a und B14b Dimensions of flange B5, B14a and B14b
LE
T % LE
T
P RN —=— n zZ
I & iyl
)
| = == @ @ & ol = +
&
& TEY
Bauform B5 type B5 Bauform B14 type B14

Baugroflle Bauform Flansch mit MaRbezeichnung nach IEC
Frame size Construction Durchgangsbohrungen (FF/A) Declaration according to IEC

type Gewindebohrungen (FT/C)
Flange with through- (FF/A) and tap-(FT/C) hole

DIN EN 50347 DIN 42948 z

63 M IM B5 FF 115 A 180 8 23 115 95 140 10 3,0 4

IM B14a FT 75 C90 - 23 75 60 90 M5 2,5 4

IM B14b FT 85 €120 - 23 100 80 120 M6 30 4

1M IM B5 FF 130 A 160 9 30 130 110 160 10 3,5 4

IM B14a FT 85 C 105 - 30 85 70 105 M6 2,5 4

IM B14b FT 115 C 140 - 30 115 95 140 M8 30 4

80 M IM B5 FF 165 A 200 10 40 165 130 200 12 3,5 4

IM B14a FT 100 C 120 - 40 100 80 120 M6 3,0 4

IM B14b FT 130 C 160 - 40 130 110 160 M8 35 4

90S,90L IM B5 FF 165 A 200 10 50 165 130 200 12 3,5 4

IM B14a FT 115 C 140 - 50 100 95 140 M8 3,0 4

IM B14b FT 130 C 160 - 50 130 110 160 M8 35 4

Kabeleinfiihrungen am Anschlusskasten Terminal box - cable lead-in
BaugroRe Kabeleinfiihrung nach IEC
Frame size Cable lead-in according to IEC

63, 71, 80, 90 1xM16x1,5
1xM25x1,5

Notizen
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Elektromaschinenbau GmbH IEC Kafiglaufermotoren iEc squirrel-cage motors
Allgemeine Informationen general information

Motorenreihe 1TZ9
Motor line 1TZ9

Eckdaten Key data

Baugrofen 100 bis 160
Frame sizes 100 to 160
Gehéausematerial Aluminium

Frame material aluminum

Polzahl 2,4,6und 8
Number of poles 2,4, 6and8
Leistung 0,75 bis 18,5 kW
Rated Output 0,75t0 18,5 kW

Inhaltsuibersicht
Teil 2 Motortyp 1TZ9 (BaugréRen von 100 bis 160, Leistungen von 0,75 bis 18,5 kW, Polzahl 2, 4, 6 und 8) 22
Produkte Motor type 1TZ9 (frame sizes from 100 to 160, rated output from 0,75 to 18,5 kW, number of poles 2, 4, 6 and 8)
Part 2 Elektrische Kennwerte 2-2-1
pro ducts Electrical characteristics
Mechanische Kennwerte 2-2-2
Mechanical characteristics
Flansche 2-2-4
flange
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Elektromaschinenbau GmbH

IEC Kafiglaufermotoren iEc squirrel-cage motors

Allgemeine Informationen general information

Motorenreihe 1TZ9 40T G bz
Angaben bei 50 Hz Specifications at 50 Hz
Bemes- Bau- Typ Betriebswerte bei Energie- Wirkungsgrad Leistungsfaktor ~ Anzugs- Anzugs- Kipp- Trag- Ge-
sungs- groe Bemessungsleistung effizienz moment strom  moment heits-  wicht
leistung moment
Dreh- Dreh- Strom IEC 4/4-Last 3/4-Last 4/4-Last 3/4-Last bei direktem Einschalten als IM B3
zahl moment bei 60034- Vielfaches des
400V  30:2008 Bemessungsdrehmomentes
Rated output ~ Frame type Rated Rated Rated  Efficiency Efficiency Efficiency Power  Power  Locked  Locked  Break Moment weight
size speed torque current  class 4/4 load  3/4load factor factor rotor rotor down of inertia
(FS) 4/4load 3/4load current  current  torque
Py BG Ny My In NN NN cos@y  Cosgn  MaMy  Inlly MMy J m
kw mm min"  Nm A % % Kgm? kg

Energiesparmotoren nach IEC 60034-30:2008 "High Efficiency" IE2, Schutzart IP55, 2-, 4-, 6- polig
Energy efficient motors according to IEC 60034-30:2008 "High Efficiency" IE2, protection type IP55, number of poles 2, 4 and 6

50 Hz | 60 Hz 2-pol — 3000 min™

3 345 100L 1TZ90011AA4 2905 9,9 6,1 IE2 84,6 85 0,84 - 23 7 33 0,0044 21
4 46  112M 1TZ90011BA2 2950 13 7.8 IE2 85,8 86 0,86 - 24 74 33 00002 27
55 63 1325 1TZ90011CA0 2950 18 104  IE2 87 87,5 0,87 - 18 67 2,9 0,02012 39
75 86 1325 1TZ90011CA1 2050 24 142  IE2 88,1 88,6 0,87 - 22 75 3,1 0,02353 43
11 126 160M 1TZ90011DA2 2955 36 205  IE2 89,4 89,5 0,87 - 2.1 74 32 0,04471 67
15 (17,3 160M 1TZ90011DA3 2955 48 27 IE2 90,3 90,3 0,88 - 24 76 34 0,05277 75
185 (21,3 160L 1TZ90011DA4 2955 60 335  IE2 90,9 91,2 0,88 - 2,9 7.9 36 0,06085 84
22 255 100L 1TZ90011AA4 1455 14 465  IE2 84,3 84,6 0,81 - 2,1 6,9 33 0,0086 21
3 345 100L 1TZ90011BA2 1455 20 6.2 IE2 85,5 85,9 0,82 - 2 6,9 3,1 00109 25
4 46  112M 1TZ90011CA0 1460 26 8.2 IE2 86,6 86,7 0,81 - 25 71 32 0014 29
55 63 1325 1TZ90011CA1 1465 36 14  IE2 87,7 87,9 0,80 - 23 6,9 2,9 0,02698 42
75 86  132M 1T290011DA2 1465 49 148  IE2 88,7 89,2 0,83 - 23 6,9 2,9 0,03353 49
11 126 160M 1TZ90011DA3 1470 71 21 IE2 89,8 90,3 0,85 - 2.2 67 28 0,06495 71
15 17,3 160L 1TZ90011DA4 1475 o7 28 IE2 90,6 90,8 0,85 - 25 73 3 0,08281 83
1,5 (1,75 100L 1TZ90011AA4 970 15 37 IE2 79,8 79,8 0,73 - 2 6.2 2,9 00113 25
22 255 112M 1TZ90011BA2 965 22 52 IE2 81,8 81,8 0,75 - 2,1 6 3,1 00139 29
3 345 132S 1TZ90011CA0 970 30 7 IE2 83,3 83,3 0,74 - 16 56 26 0,02371 38
4 46  132M  1TZ90011CA1 970 39 87 IE2 84,6 84,6 0,78 - 16 56 25 0,02918 43
55 63  132M 1TZ90011DA2 970 54 12 IE2 86 86 0,77 - 1,9 6,1 28 0,03673 52
75 86 160M 1TZ90011DA3 975 73 162  IE2 87,2 87,2 0,77 - 1,8 6,3 28 00754 77
11 126 160L 1TZ90011DA4 975 108 225  IE2 88,7 88,4 0,80 - 17 6.2 27 0,0975 93
50 Hz| 60 Hz 8-pol — 750 min”' @ 50 Hz

075 086 100L 1TZ90011AA4 725 9,9 275 - 68 65 0,58 - 16 4 28 0,0086 21
11 13 100L 1TZ90011BA2 725 14 405 - 68 64,5 0,58 - 18 4 28 00109 25
15 1,75 112M 1TZ90011CA0 720 20 42 - 77 75,5 0,67 - 14 42 24 0014 29
22 255 1325 1TZ90011CA1 725 29 6,5 - 77,5 76,7 0,63 - 14 36 18 0,02698 41
3 345 132M 1TZ90011DA2 730 40 7.9 - 84 82 0,65 - 14 5 24 0,03463 49
4 46  160M 1TZ90011DA3 730 52 96 - 87 88 0,69 - 18 43 2 00649 69
55 63 160M 1TZ90011DA4 735 72 132 - 87,5 89 0,69 - 2,1 44 2,1 00828 82
75 86 160L 1TZ90011AB4 730 98 17 - 88 89 0,72 - 1,9 45 2,1 00082 94

Motorenausfiihrung: Warmeklasse 155 (F), Schutzart IP55, Ausnutzung nach Warmeklasse 130 (B)
Motor design: thermal class 155 (F), protection category IP55, utilization for thermal class 130 (B)

Leistung bei Dauerbetrieb (S1) engine output at continuous operation (S1)
Umgebungstemperatur bis 40°C environmental temperature up to 40°C

Sonderleistungen auf Anfrage special outputs on request
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IEC Kafiglaufermotoren iEc squirrel-cage motors

Anhang appendix
Motor line 1TZ9

Motorenreihe 1TZ9

dimensions

Abmalle

Bauform IM B3 type of construction IM B3

LC
LM Loge/position RL,T
won Abtriebswelle aus gesehen
L viewed from output shaft
R
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—_— ] i [
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Bauform IM B5 und IM V1 type of construction IM B5 and IM V1
Lc
LM
L
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LE HH
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Die FlanschabmaRe LA, LE, M, N, P, S, T, Z der Bauformen B5, B14a und B14b finden sie auf der letzten Seite in diesem Abschnitt
The flange dimensions LA, LE, M, N, P, S, T, Z of the construction types B5, B14a and B14b are located on the last page of this chapter

Fiir Motor MaBbezeichnung nach IEC

For motor

Declaration according to IEC

Bau- Polzahl A AA AB AC AD AD’

gréﬂe Number of

Frame  poles

size

100L 2,4,6,8 160 42 196 198 166 166 125,5 1255 135 195 63,5 140 37,5 — 176 33,5 50 25 63 141 100 12 45
112M  2,4,6,8 190 46 226 222 177 177 136,5 136,5 135 195 63,5 140 354 — 176 26 50 25 70 129,7 112 12 52
1328 2,4,6,8 216 53 256 262 202 202 159,56 159,56 155 260 70,5 140 38 76 218 26,5 48 24 89 1285 132 15 69
132M  2,4,6,8 216 53 256 262 202 202 159,56 159,56 155 260 70,5 178 38 76 218 26,5 48 24 89 1285 132 15 69
160M 2,4,6,8 254 60 300 314 236,5 2365 190 190 175 260 77,5 210 44 89 300 47 57 285 108 148 160 18 85
160L 2,4,6,8 254 60 300 314 236,5 2365 190 190 175 260 77,5 254 44 89 300 47 57 285 108 148 160 18 85
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Anhang appendix

Motorenreihe 1TZ9 Motor line 1TZ9

Abmalle dimensions

Bauform IM B35 type of construction IM B35

Lage/position RLT
won Abtriebswelle aus gesehen
wlewsd from output shaft
o
LE HH by 5
D as
L T
L -
E L ~lEE R
JREETNN
LIxs ey -
B i} |
E
of = 4 f=1- -
/ ER
0B
— x
! '
= T
=L
LA I

EV

Bauform IM B14 type of construction IM B14

LC
LM

EC

EA
L By
L]
GA GC

Die FlanschabmaRBe LA, LE, M, N, P, S, T, Z der Bauformen B5, B14a und B14b finden sie auf der letzten Seite in diesem Abschnitt
The flange dimensions LA, LE, M, N, P, S, T, Z of the construction types B5, B14a and B14b are located on the last page of this chapter

Fiir Motor MaBbezeichnung nach IEC DE (AS)- Wellenende NDE (BS)- Wellenende
For motor Declaration according to IEC DE — front shaft end NDE - rear shaft end

Bau- Polzahl HH K K L L1 D1 D DB E EB ED F GA DA DC EA EC EE FA
groBe  Number of

Frame  poles

Size

100L 2,4,6,8 965 12 16 3955 7 32 454 112 4285 286 M10 60 50 8 31 24j6 M8 50 40 5 8 27
112M  2,4,6,8 96 12 16 389 7 32 450 112 422 286 M10 60 50 8 31 24j6 M8 50 40 5 8 27
5 8 3

132M 2,4,6,8 1155 12 16 465 85 39 5355 130 500,5 38k6 M12 80 70 10 41 28j6 M10 60 50 5 8 31
160M 2,4,6,8 155 15 19 604 10 45 730 145 638 42ké M16 110 90 0 12 45 42k6 M16 110 90 10 12 45
160L 2,4,6,8 155 15 19 604 10 45 730 145 638 42k6 M16 110 90 10 12 45 42k6 M16 110 90 10 12 45

Motorenreihe 1TZ9 Motor line 1TZ9
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Anhani appendix

Abmale der Flansche B5, B14a und B14b Dimensions of flange B5, B14a and B14b

LE LE

N
.
e L

Bauform B5 type B5 Bauform B14 type B14

Flansch mit

Durchgangsbohrungen (FF/A)
Gewindebohrungen (FT/C)

Flange with through- (FF/A) and tap-(FT/C) hole

Bauform
Construction type

BaugroRe
Frame size

MaRbezeichnung nach IEC
Declaration according to IEC

DIN EN 50347 DIN 42948 4

100 L IM B5 FF 215 A 250 1" 60 215 180 250 14,5 4 4
IM B14a FT 130 C 160 - 60 130 110 160 M8 3,5 4

IM B14b FT 165 C 200 - 60 165 130 200 M10 3.5 4

1M12M IM B5 FF 215 A 250 1" 60 215 180 250 14,5 4 4
IM B14a FT 130 C 160 - 60 130 110 160 M8 3,5 4

IM B14b FT 165 C 200 - 60 165 130 200 M10 3,5 4

132,132 M IM B5 FF 265 A 300 12 80 265 230 300 14,5 4 4
IM B14a FT 165 C 200 - 80 165 130 200 M10 3,5 4

IM B14b FT 215 C 250 - 80 215 180 250 M12 4 4

160 M, 160 L IM B5, FF 300 A 350 13 110 300 250 350 18,5 5 4
IM B14a FT 215 C 250 - 110 215 180 250 M12 4 4

Kabeleinfiihrungen am Anschlusskasten

Terminal box - cable lead-in

Baugrofie Kabeleinfuhrung nach IEC
Frame size Cable lead-in according to IEC
100 2xM32x1,5

112/132 2xM32x1,5

160 2xM40x1,5

Notizen

notes
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Anhang appendix

Motorenreihe 16BG
Motor line 16BG

Eckdaten Key data

Baugréfen 180 bis 315
Frame sizes 180 to 315
Gehausematerial Grauguss
Frame material Cast iron
Polzahl 2,4,6und 8
Number of poles 2,4, 6and 8
Leistung 11 bis 200 kW
Rated Output 11 to 200 kW

Inhaltsiibersicht Outline

Teil 2 Motortyp 16BG (BaugréRen von 180 bis 315, Leistungen von 11 bis 200 kW, Polzahl 2, 4, 6 und 8) 2-3
Pr o dukt e Motor type 16BG (frame sizes from 180 to 315, rated output from 11 to 200 kW, number of poles 2, 4, 6 and 8)
Part 2 Elektrische Kennwerte 2-3-1
pro ducts Electrical characteristics
Mechanische Kennwerte BG 180 bis 250 2-3-2
Mechanical characteristics FS 180 to 250
Mechanische Kennwerte BG 280 bis 315 2-3-4
Mechanical characteristics FS 280 to 315
Flansche 2-3-6
flange
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Anhang appendix

Motorenreihe 16BG Motor line 16BG

k!

Angaben bei 50 Hz Specifications at 50 Hz
Bemessungs- Bau-  Typ Betriebswerte bei Energie- Wirkungsgrad Leistungsfaktor ~ Anzugs- Anzugs- Kipp- Trag- Gewicht
leistung groke Bemessungsleistung effizienz moment  strom moment  heits-
t
Drehzahl Dreh- Strom @ |EC 4/4-Last  3/4-Last 4/4-Last 3/4-Last bei Einschalten als Vielfaches momen IM B3
moment 400 V 60034- 30 des Bemessungsdrehmomentes
Rated output ~ Frame type Rated Rated Rated  Efficiency Efficiency Efficiency Power  Power  Locked  Locked  Break Moment  weight
size speed torque current  class 4/4load  3/4load  factor factor rotor rotor down of inertia
4/4 load 3/4 load current current torque
Py BG nn My In nn nn COSQy CcosQy Ma/My Inlly My/My J m
kw mm min”' Nm A % % Kgm? kg

Energiesparmotoren nach IEC 60034-30:2008 "High Efficiency" IE2, Schutzart IP55, 2-, 4-, 6-polig

Energy efficient motors according to IEC 60034-30:2008 "High Efficiency" IE2, protection type IP55, number of poles 2, 4, 6
60 Hz 2-polig — 3000 min™
22 24,5 180M  16BG183-2MA 2955 71 39,5 IE2 91,30 92,00 0,88 0,86 2,4 7,4 3,3 0,086 170
30 33,5 200L  16BG206-2MA 2960 97 53,5 IE2 92,00 92,10 0,88 0,86 24 7 33 0,151 220
37 41,5 200L  16BG207-2MA 2960 119 65 IE2 92,50 92,70 0,89 0,88 2,5 7,2 3,3 0,182 250
45 51 225M  16BG223-2MA 2965 145 79 IE2 92,90 92,90 0,88 0,85 2,7 7,6 3,5 0,23 300
59 62 250M  16BG253-2MB 2970 177 96 IE2 93,20 93,30 0,89 0,86 2,4 71 3,1 0,4 380
75 84 280S  16BG280-2MB 2978 240 133 IE2 93,80 93,50 0,87 0,84 2,5 7,2 3,2 0,72 500
90 101 280M  16BG283-2MB 2975 289 157 IE2 94,10 94,00 0,88 0,85 2,5 71 3.1 0,84 570
110 123 3158  16BG310-2MB 2982 352 187 IE2 94,30 94,20 0,9 0,88 2,4 7,3 3 1,3 750
132 148 315M 16BG313-2MB 2982 423 220 IE2 94,60 94,50 0,91 0,91 2,6 71 2,9 1,6 915
160 180 315L  16BG316-2MB 2982 512 265 IE2 94,80 94,90 0,92 0,9 2,5 7 3 1,8 960
200 224 315L  16BG317-2MB 2982 640 330 IE2 95,00 95,20 0,92 0,91 2,4 7,1 3 2,2 1200
50 Hz | 60 Hz_4-polig — 1500 min” @ 50 Hz
18,5 21,3 180M  16BG183-4MA 1470 120 85}5) IE2 91,20 91,50 0,83 0,77 2,5 6,8 3 0,12 160
22 253 180L  16BG186-4MA 1465 143 41,5 IE2 91,60 92,00 0,84 0,8 2,5 7,5 33 0,14 185
30 34,5 200L 16BG207-4MA 1475 195 55 IE2 92,30 92,80 0,85 0,81 2,4 6,7 3.1 0,23 225
37 42,5 2255  16BG220-4MA 1470 240 66 IE2 92,70 93,60 0,87 0,84 2,6 6,5 3 0,4 285
45 52 225M  16BG223-4MA 1475 291 80 IE2 93,10 93,60 0,87 0,83 2,6 7 3,1 0,53 315
55 63 250M  16BG253-4MA 1480 355 100 IE2 93,50 93,70 0,85 0,81 2,8 71 3 0,56 390
75 86 280S  16BG280-4MA 1485 482 132 IE2 94,00 94,30 0,87 0,85 2,5 7 2,9 1,3 560
90 104 280M  16BG283-4MA 1486 578 159 IE2 94,20 94,60 0,87 0,83 2,6 7,3 3,1 1,4 640
110 127 315S  16BG310-4MA 1490 705 195 IE2 94,50 94,60 0,86 0,83 2,7 7,4 3 2 750
132 152 315M  16BG313-4MA 1488 847 230 IE2 94,70 94,90 0,87 0,84 2,7 71 29 23 870
160 184 315L  16BG316-4MA 1488 1027 280 IE2 94,90 95,20 0,87 0,84 3,2 7,5 3 2,8 950
200 230 315L 16BG317-4MA 1490 1282 350 1E2 95,10 95,30 0,87 0,84 3,2 7,9 3,1 3,4 1120
50 Hz | 60 Hz 6-polig — 1000 min" @ 50 Hz
15 18 180L 16BG186-6AA 975 147 30 IE2 89,7 90,5 0,81 i.V. 2,4 55 2,5 0,2 175
18,5 22 200L 16BG206-6AA 978 181 36,5 IE2 90,4 91 0,81 i.V. 2,4 5,6 24 0,29 210
22 26,5 200L  16BG207-6AA 978 215 42,5 IE2 90,9 91,5 0,82 iV, 24 5,6 24 0,36 240
30 36 225M  16BG223-6AA 980 292 57 IE2 91,7 92,2 0,83 [AA 2,8 6,5 2,9 0,63 325
37 445 250M 16BG253-6AA 985 359 70 IE2 92,2 92,6 0,83 i.V. 2,9 6,8 2,5 0,93 405
45 54 280S  16BG280-6AA 988 435 82 IE2 92,7 92,9 0,85 i.V. 3 6,8 2,7 1,4 520
55 66 280M  16BG283-6AA 988 532 100 IE2 93,1 93,3 0,85 iV, 33 73 2,9 1,6 570
75 90 315S  16BG310-6AA 990 723 139 IE2 93,7 93,7 0,83 i.V. 2,8 7,3 3 2,5 760
90 108 315M  16BG313-6AA 990 868 163 IE2 94 94,1 0,85 i.V. 2,7 7,3 2,9 3,2 935
110 132 315L 16BG316-6AA 990 1061 198 IE2 94,3 94,4 0,85 i.V. 2,9 7,4 2,9 4 1010
132 158 315L  16BG317-6AA 990 1273 235 IE2 94,6 94,6 0,85 iV, 3,1 7,8 3.1 4,7 1080
160 192 315L 16BG318-6AA 990 1543 285 IE2 94,8 94,9 0,86 iV, 3,2 7,8 3,1 5,4 1245
50 Hz | 60 Hz 8-polig — 750 min”' @ 50 Hz
11 13,2 180L 16BG186-8AB 725 145 23,5 - 88,7 89,6 0,76 i.V. 1,7 4,6 2,2 0,21 165
15 18 200L 16BG207-8AB 725 198 30,5 - 89,3 89,8 0,8 i.V. 23 53 2,6 0,37 235
18,5 22 225S  16BG220-8AB 730 242 36 - 91,1 91,8 0,81 iV, 2,3 5,6 2,6 0,55 295
22 26,5 225M  16BG223-8AB 730 288 43 - 91,6 92,1 0,81 i.V. 2,4 58 2,8 0,66 335
30 36 250M  16BG253-8AB 735 390 57 - 92,8 93,3 0,82 i.V. 2,5 6 2,8 1,1 435
37 44,5 280S  16BG280-8AB 738 479 71 - 93,1 93,3 0,81 i.V. 2,3 57 2,3 1,4 510
45 54 280M  16BG283-8AB 738 582 86 - 93,7 94 0,81 iV, 2,6 6,1 2,5 1,6 560
59 66 315S  16BG310-8AB 740 710 102 - 94,3 94,4 0,82 i.V. 2,5 6,3 2,9 2,5 750
75 90 315M  16BG313-8AB 740 968 138 - 94,5 94,7 0,83 i.V. 2,5 6,7 2,9 3,1 840
90 108 315L 16BG316-8AB 740 1161 164 - 94,7 95,1 0,84 i.V. 2,4 6,3 2,8 3,9 1005
110 132 315L 16BG317-8AB 740 1420 200 - 94,8 95,1 0,84 iV, 2,4 6,4 2,6 4,5 1100
132 158 315L 16BG318-8AB 740 1704 240 - 94,9 95,2 0,84 i.V. 2,5 6,7 2,9 53 1270

Warmeklasse 155(F), Schutzart IP55, Ausnutzung nach Warmeklasse 130(B) thermal class 155(F), protection category IP55, utilization for thermal class 130(B)
Leistung bei Dauerbetrieb (S1) engine output at continuous operation (S1)

Umgebungstemperatur bis 40°C environmental temperature up to 40°C

Sonderleistungen auf Anfrage special outputs on request
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Motor line 16BG FS 180-250

Motorenreihe 16BG BG 180-250

dimensions

Abmalle

Bauform IM B3 type of construction IM B3

Lage/position R,TL
von Abtriekswelle aus gesehen
vlewed fram output shoft
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Die FlanschabmaRe LA, LE, M, N, P, S, T, Z der Bauform B5 finden sie auf der letzten Seite in diesem Abschnitt
The flange dimensions LA, LE, M, N, P, S, T, Z of the construction t:

e B5 are located on the last page of this chapter

Fiir Motor MaRbezeichnung nach IEC

For motor Declaration according to IEC

Bau- Typ Polzahl A AA  AB AC AD AD' AG AH AQ AS B

groBe type Number

Frame of poles

size

180M 16BG 183 2 279 65 339 363 262 262 220 220 152 452 340 71 241 70 111 328 36 54 121 253 180 20
4 202

180L  16BG 186  4,6,8 279 65 339 363 262 262 220 220 152 452 340 71 279 70 111 328 36 54 121 215 180 20

200L  16BG206 26 318 70 378 402 300 300 247 247 260 512 340 96 305 80 80 355 63 85 133 177 200 25

16BG 207 2,6 318 70 378 402 300 300 247 247 260 512 340 96 305 80 80 355 63 85 133 234 200 25

48 177

2258  16BG220 48 356 80 436 442 325 325 272 272 260 556 425 96 286 85 110 361 47 85 149 218 225 34

225M  16BG223 2 356 80 436 442 325 325 272 272 260 556 425 96 311 85 110 361 47 85 149 253 225 34
4,68

250M  16BG253 2 406 100 490 495 392 392 308 308 300 620 470 118 349 100 100 409 69 110 168 235 250 40
4 305
6,8 235
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Motorenreihe 16BG BG 180-250 Motor line 16BG Fs 180-250

Abmalle dimensions

Bauform IM B35 type of construction IM B35

Lage/positlon R,TL
von fAbtriebswelle ous gesehen
viewed from output shoft
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Die FlanschabmaRe LA, LE, M, N, P, S, T, Z der Bauform B5 finden sie auf der letzten Seite in diesem Abschnitt
The flange dimensions LA, LE, M, N, P, S, T, Z of the construction type B5 are located on the last page of this chapter

Fiir Motor MaBbezeichnung nach IEC DE (AS)- Wellenende NDE (BS)- Wellenende

For motor Declaration according to IEC DE - front shaft end NDE - rear shaft end

Bau- | Typ Polzahl HH K K L D DB E EB ED F GA DC EA EC EE FA GC

groBe | type Number

Frame of poles

Size

180 M 16BG 183 2 157 15 19 720 835 132 810 48 M16 110 100 5 14 515 48 M16 110 100 5 14 515
4 669 784 759

180L  16BG 186 46,8 157 15 19 720 835 132 810 48 M16 110 100 5 14 515 48 M16 110 100 5 14 515

200L 16BG 206 2,6 196 19 25 720 835 192 810 55 M20 110 100 5 16 59 55 M20 110 100 5 16 59

16BG 207 2,6 196 19 25 777 892 192 87 55 M20 110 100 5 16 59 55 M20 110 100 5 16 59

4,8 720 835

225S 16BG 220 4,8 196 19 25 789 903 192 889 60 M20 140 125 10 18 64 55 M20 110 100 5 16 59

225M 16BG 223 2 196 19 25 819 933 192 919 55 M20 110 100 5 16 59 48 M16 110 100 5 14 515
4,6,8 849 963 949 60 M20 140 125 10 18 64 55 M20 110 100 5 16 59

250 M 16BG 253 2 237 24 30 887 1002 236 987 60 M20 140 125 10 18 64 55 M20 110 100 5 16 59
4 957 1102 1057 65 M20 140 125 10 18 69 60 M20 140 125 10 18 64
6,8 887 1032 987 65 M20 140 125 10 18 69 60 M20 140 125 10 18 64
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Motorenreihe 16BG BG 280-315 Motor line 16BG Fs 280-315

Abmalle dimensions

Bauform IM B3 type of construction IM B3
Lage/position R,T,L
von Abtrichswelle aus gesehen
L viewed from output shoft
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Die FlanschabmaBe LA, LE, M, N, P, S, T, Z der Bauform B5 finden sie auf der letzten Seite in diesem Abschnitt
The flange dimensions LA, LE, M, N, P, S, T, Z of the construction type B5 are located on the last page of this chapter

Fiir Motor MaRbezeichnung nach IEC

For motor Declaration according to IEC

Bau- | Typ Polzahl A AA  AB AC AD AD AG AH AQ AS B

groRe | type Number

Frame of poles

Size

280 S 16BG 280 2 457 100 540 555 432 432 348 348 300 672 525 118 368 100 151 479 62 110 190 267 280 40
4,6,8

280M  16BG 283 2 457 100 540 555 432 432 348 348 300 672 525 118 419 100 151 479 62 110 190 326 280 40
4
6,8 216

3158 16BG 310 2 508 120 610 610 500 500 400 400 380 780 590 154 406 125 176 527 69 110 216 315 315 50
4,6,8

315 M 16BG 313 8 508 120 610 610 500 500 400 400 380 780 590 154 457 125 176 527 69 110 216 264 315 50
2 508 120 610 610 500 500 400 400 380 780 590 154 457 125 176 578 69 110 216 424 315 50
4,6

315L 16BG 316 2 508 120 610 610 500 500 400 400 380 780 590 154 508 125 176 578 69 110 216 373 315 50
4,6
8

16BG 317 2 508 120 610 610 500 500 400 400 380 780 590 154 508 155 206 648 69 110 216 513 315 50
4,6
8 578
16BG 318 2 508 120 610 610 651 651 524 524 470 780 590 165 508 155 206 648 69 135 216 513 315

4
6,8 500 500 400 400 380 110
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Motorenreihe 16BG BG 280-315 Motor line 16BG Fs 280-315

Abmalle dimensions

Bauform IM B35 type of construction IM B35

Lagesposltlon BT

von Albtrickswelle aus gesehen
vlewsd from output shoft
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Die FlanschabmaBe LA, LE, M, N, P, S, T, Z der Bauform B5 finden sie auf der letzten Seite in diesem Abschnitt
The flange dimensions LA, LE, M, N, P, S, T, Z of the construction type B5 are located on the last page of this chapter

Fiir Motor MaRbezeichnung nach IEC DE (AS)- Wellenende NDE (BS)- Wellenende

For motor Declaration according to IEC DE - front shaft end NDE — rear shaft end

Bau- Typ Polzahl HH K K' L DB E EB ED F GA DC EA EC EE FA

groRe type Number

Frame of poles

Size

280S 16BG 280 2 252 24 30 960 1105 236 1070 65 M20 140 125 10 18 69 60 M20 140 125 10 18 64
4,6,8 75 M20 140 125 10 20 795 65 M20 140 125 10 18 69

280M 16BG 283 2 252 24 30 1070 1215 236 1180 65  M20 140 125 10 18 69 60 M20 140 125 10 18 64
4 75 M20 140 125 10 20 795 65 M20 140 125 10 18 69
6,8 960 1105 1070 75 M20 140 125 10 20 795 65 M20 140 125 10 18 69

3158 16BG 310 2 285 28 35 1072 1217 307 1182 65 M20 140 125 10 18 69 60 M20 140 125 10 18 64
4,6,8 1102 1247 1212 80 M20 170 140 25 22 85 70 M20 140 125 10 20 745

315M 16BG 313 8 285 28 35 1102 1247 307 1212 80  M20 170 140 25 22 85 70 M20 140 125 10 20 745
2 285 28 35 1232 1377 307 1342 65 M20 140 125 10 18 69 60 M20 140 125 10 18 64
4,6 1262 1407 1372 80 M20 170 140 25 22 85 70 M20 140 125 10 20 745

315L 16BG 316 2 285 28 35 1232 1377 307 1342 65 M20 140 125 10 18 69 60 M20 140 125 10 18 64
4,6 1372 80 M20 170 140 25 22 85 70 M20 140 125 10 20 745
8 80 M20 170 140 25 22 85 70 M20 140 125 10 20 745

16BG 317 2 285 28 35 1372 1517 307 1482 65 M20 140 125 10 18 69 60 M20 140 125 10 18 64
4,6 1402 1547 1512 80  M20 170 140 25 22 85 70 M20 140 125 10 20 745
8 1262 1407 1372 80 M20 170 140 25 22 85 70 M20 140 125 10 20 745
16BG 318 2 285 28 35 1372 1517 330 1482 65 M20 140 125 10 18 69 60 M20 140 125 10 18 64

4 1402 1547 1512 80  M20 170 140 25 22 85 70 M20 140 125 10 20 745
6,8 307 80 M20 170 140 25 22 85 70 M20 140 125 10 20 74.5
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Motorenreihe 16BG Motor line 16BG

Abmale der Flansche B5, B14a und B14b Dimensions of flange B5, B14a and B14b

Bauform B5 type B5

BaugroRRe Bauform Flansch mit MaRbezeichnung nach IEC
Frame size Construction type Durchgangsbohrungen (FF/A) Declaration according to IEC

Gewindebohrungen (FT/C)
Flange with through- (FF/A) and tap-(FT/C) hole

DIN EN 50347 DIN 42948

180 M, L IM B5 FF300 A350 13 110 300 250 350 18,5 5
200 L IM B5 FF350 A400 15 110 350 300 400 185 5
2258, M
2 polig/poles IM B5 FF400 A450 16 110 400 350 450 18,5 5 8
4,6,8 polig/poles 140
250 M IM B5 FF500 A550 18 140 500 450 550 185 5 8
280 S, M IM B5 FF550 A550 18 140 500 450 550 18,5 5 8
315S, M, L
2 polig/poles IM B5 FF600 AB60 22 140 600 550 660 24 6 8
4,6,8 polig/poles 170

Kabeleinfiihrungen am Anschlusskasten Terminal box - cable lead-in

Baugrofie Kabeleinfiihrung nach IEC

Frame size Cable lead-in according to IEC

180 2xM40x 1,5

200, 225 2xM50x1,5

250, 280, 315 2xM63x1,5

Notizen
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Wartungs- und Betriebsvorschriften
Operating and meintenace instructions

Allgemeine Vorschriften

General instructions

Sicherheit Alle Anschlussarbeiten sind nur im spannungslosen Zustand auszufiihren. Das AnschlieBen ist von einer Fachkraft, die mit den VDE-
safety Sicherheitsbestimmungen vertraut ist, vorzunehmen. Der Hersteller haftet nicht fir Schaden, die auf unfachmannische Installation bzw.
Benutzung zuriickzufiihren sind.
All connection work is to be performed in a voltage-free condition. The connecting is to be made by a specialist that is familiar with the VDE safety regulations. The
manufacturer is not liable for damage caused by improper installation or usage.

Installation Die Aufstellung und Montage des Motors muss der auf dem Motortypenschild angegebenen Bauform entsprechen. Achten Sie hierbei darauf,
und dass Kuhlluft in ausreichender Menge ungehindert zustrémen kann. Bei Flanschmotoren mit FT (B14)- Flanschen ist die maximale Eindrehlange
Aufstellung der Montagebolzen auf 2,5 x Bolzendurchmesser begrenzt (um zu vermeiden, dass die Wicklung beschéadigt wird).

The placement and mounting of the motor must correspond to the construction form given on the motor nameplate. Take care that cooling air can flow unrestricted in
adequate quantities. For flange motors with FT (B14) flanges, the maximum screw-in length of the mounting bolts is limited to 2.5 times the bolt diameter (to prevent the
winding from being damaged).

Placement and
installation

Elektrischer Vor Anschluss des Motors ist die vorhandene Betriebsspannung mit der Spannungsangabe auf dem Leistungsschild des Motors zu vergleichen

Anschluss und auf die Schaltung der Motoren zu achten (siehe Schaltbild). Die Gefahr einer Uberbelastung des Motors ist durch eine thermische Sicherung
Electrical zu begrenzen. Fur den Anschluss von PTC-Thermistoren (falls vorhanden) ist die Verwendung eines speziellen Thermistorrelais notwendig.
connection Die Motoren konnen firr beide Drehrichtungen genutzt werden. Gerduscharme Motoren eignen sich meistens nur fir eine Drehrichtung (siehe

Drehrichtungspfeil).

Before connecting the motor, the available operating voltage is to be compared with the voltage given on the performance nameplate of the motor and the circuitry of the
motor is to be observed (see circuit diagram). The danger of overloading the motor is to be limited by a thermal fuse. For the connection of PTC thermistors (in case
available), the use of a special thermistor relay is necessary.

The motors can be used for both directions of rotations. Low-noise motors are usually suitable for only one direction of rotation (see rotational direction arrow).

Wartung Unsere Motoren bedurfen auRerdem, was im Abschnitt “Schmierung” ausgesagt ist, keiner besonderen Wartung. Die Gehaduseoberflache und die
Allgemein Lufteintritts6ffnung sollten jedoch stets sauber gehalten werden, damit die Warmeabgabe nicht durch Staub- und Schmutzablagerungen
General beeintrachtigt wird.

maintenance The motors require no special maintenance with the exception of that given in the section “Lubrication”. The housing surface and the air inlet openings should always be

kept clean, however, so that the heat dissipation is not degraded by dust and dirt deposits.

Lagerhaltung Motoren miissen trocken und schwingungsfrei gelagert werden. Offnungen fiir Kabeleinfiihrungen und durchgehende Befestigungslécher in FT
storage (B14)-Flanschen mussen vorribergehend abgedichtet werden. Wenn die Motoren langere Zeit auRer Betrieb gewesen sind, empfiehlt es sich,
vor dem Einschalten den Isolationswiderstand zu messen. Bei einem Isolationswiderstand von weniger als 0,6 M-Ohm (gemessen bei einer
Spannung von 500 Volt) ist es notwendig, zuerst die Motorwicklung trocknen zu lassen.
Motors must be stored in dry and vibration-free locations. Openings for cable feed-through and through-holes for attachment in H (B14) flanges must be temporarily
sealed. When the motors have been out of operation for a longer time, the measuring of the insulation resistance is recommended before switching on. For an insulation
resistance of less than 0.6 M-Ohm (measured with 500 volts), it is first necessary to allow the motor winding to dry.

Garantie Garantieanspriiche werden gemaR unserer “Allgemeinen Lieferungs- und Zahlungsbedingungen” in der zum Zeitpunkt der Lieferung giltigen
guarantee Fassung bearbeitet.
Guarantee claims will be processed according to our “General Delivery and Payment Conditions” in the version valid at the time of the delivery.

Lagerung und Schmierung

Bearing and lubrication

Lagerung In der Standardausfiihrung sind die Motoren mit C3-Lagern ausgeristet. Fiir Motoren, bei denen die Lager extrem niedrigen oder extrem hohen
allgemein Temperaturen ausgesetzt sind, missen Spezialfett und/oder Speziallager verwendet werden.

General bearing In the standard configuration, the motors are equipped with C3 bearings. For motors whose bearings are subjected to extremely low or extremely high temperatures,
information special grease and/or special bearings must be used.

Lagerschmier- Die Motoren der BaugroRRe 63 - 250 sind mit geschlossenen Lagern ausgestattet und kdnnen somit nicht nachgeschmiert werden. Daher miissen
ung diese Lager nach Ablauf der Ermudungslebensdauer oder Fettlebensdauer ausgetauscht werden (siehe Tabelle) StandardmaRig werden unsere
Bearing lubrication Motoren mit 2Z-Lagern mit einem Schmiermittel mit einer Referenztemperatur von 85°C geliefert. Auch mit Hinblick auf andere Faktoren, etwa
Verschmutzung und Einwirkung von Luftfeuchtigkeit, empfiehlt es sich, 2Z-Lager mindestens alle 4 Jahre zu erneuern.
The motors of the frame size 63 to 250 are equipped with closed bearings and therefore cannot be re-lubricated. For this reason, these bearings must be replaced after
the fatigue service life or grease service life expires (see table). In the standard configuration, our motors are delivered with 2Z bearings with a lubricant with a reference
temperature of 85 °C. Also with regard to other factors such as contamination and the effects of humidity, the renewal of 2Z bearings is recommended at least every four
years.

Nachschmier- Die Nachschmierperiode hangt im starken Mal3e von der Drehzahl, der Lagerbelastung, Umge